SENSORES DE VISION

Smart-VS

Al habilitado
MLAS - Configuracion asistida por
aprendizaje automatico

CE @i

Alimentacion

Voltaje de alimentacion (VDC)
Consumo (A) Mdx.

Interfaz de comunicacion Ethernet '
Entradas

Voltaje mdx.

Corriente de entrada mdx.

Tipo de salida

Salidas

V. (I =0mA)Mdx.

Salida®" Carga
V. (. =100 mA)Mdx.

Salida *"Carga

| Madx.

Carga
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EL SENSOR DE VISION INTELIGENTE HABILITADO
CON A.l. Y POTENCIADO POR ALGORITMOS DE
CONFIGURACION ASISTIDA POR APRENDIZAJE
AUTOMATICO. LA SOLUCION SIMPLEMENTE
INTELIGENTE PARA TODAS SUS APLICACIONES
DE DETECCION DE OBJETOS DE PRESENCIA 'Y
ORIENTACION.

«+ Configuracion asistida por aprendizaje automatico

« No requiere programacion de herramientas de vision

« Sin ajuste de umbral de inspeccion

« No necesita instaladores y usuarios expertos

« Configuracion rapida y facil como el fotosensor estandar

» Tiempo de respuesta determinista de 50 ms

«» Costo reducido de propiedad y mantenimiento

» Botdn TEACH y una interfaz de usuario integral con 5 LED de estado

« Control de enfoque electronico

» 50... 150 mm de distancia de funcionamiento

 Puntero LED rojo brillante y visible

« Potente iluminador de luz polarizada blanca

« Punto LED verde/rojo para confirmacion de BUENAS/NO BUENAS lecturas
«  Comunicacion Ethernet punto a punto disponible

« GUI de servidor WEB facil e intuitiva para mantenimiento y configuracion de trabajo
« Interfaz de salida facil tipo fotosensor.

APLICACIONES

« Maquinaria de procesamiento y envasado

« Lineas de transporte y manipulacion

« Lineas de montaje

« Alimentos y bebidas

« Lineas de embotellado

« Maquinas para el sector cosmético y farmacéutico.

10a30VDC
0.40-0.14A (4.2W)
10/100 Mbit/s
Opto-acoplado e insensible a la polaridad
30VDC
10 mA
Push-pull, NPN o PNP, protegido contra cortocircuitos
3 salidas (DATOS VALIDOS, BUENOS, MALOS

30VvDC

3VDC
100 mA

1 La interfaz Ehternet incorporada estd disefiada para la configuracion solo a través de la conexion a la IP del dispositivo. Se recomienda la conexién punto a punto.

70 CATALOGO | Fotosensores eléctricos

$ODATALOGIC



DATOS TECNICOS

Distancia de funcionamiento

Angulo de visién

Area de campo de visién @ 50 mm

Area de campo de visién @ 150 mm
Tiempo de respuesta

Imagen a manejar mdx (BUENQO + MALO)
PCS por segundo mdx

Resolucidn de drea activa

lluminador

Dimensiones
Conector estdndar SPH a 0 °
Conector estdndar SPH a 90 °

Peso
Material

Temperatura de funcionamiento ?
Temperatura de almacenamiento
Humedad mdx

Resistencia de vibracién

Resistencia a golpes
Clase de proteccion *

Caracteristicas dpticas y de deteccién

50...150 mm
19°

22 mm (H) x 16 mm (V)
55 mm (H) x 41 mm (V)

50 ms
6 imagenes

20 pcs por segundo
320 x 240 pixeles
LED blanco polarizado

Caracteristicas fisicas

Altura x Ancho x Largo

78 x 47 x 38 mm (3,1 x1,9x 1,5in)
58 x 47 x 58 mm (2,3 x 1,9 x 2,3 in)

173 g (6.1 02)

Ventana protectora de aluminio con plastico PMMA

Caracteristicas ambientales

-10a50°C(14a122°F)
-20a70°C(-4a148°F)
90% sin condensacion

14mm @ 2a10Hz 1,5mm @ 13 a55 Hz;
2 g @ 70a500Hz; 2 horas en cada eje

30 g; 11 ms; 3 golpes en cada eje

IP65y IP67

! La interfaz Ehternet incorporada estd disefiada para la configuracion solo a través de la conexion a la IP del dispositivo. Se recomienda la conexion punto a punto.
2 Las aplicaciones de alta temperatura ambiente deben usar un soporte de montaje de metal para la disipacion de calor.

% Cuando estd conectado correctamente (completamente apretado) a cables IP67 con sellos.

DIMENSIONES
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CONECTORES 90° DE SMART-VS
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Pin Nombre Colore Funcién
1 vDC Café Voltaje de entrada de la fuente de alimentacion +
2 GND Azul Voltaje de entrada de la fuente de alimentacion -
T
518 Caja del conector Chasis La caja del conector proporciona conexion
eléctrica al chasis
6 1NA Amarillo ITA Entrada de disparo A (insensible a la polaridad)
5 11B Rosa 11B Entrada de disparo B (insensible a la polaridad)
13 12A Blanco/verde I2A Ensefianza remota A (insensible a la polaridad)
3 12B Blanco I2B Ensefianza remota A (insensible a la polaridad)
9 or* Rojo Datos Validos PP
8 02* Gris Salida PP Buena
16 03* Amarillo/café Salida PP NO BUENA
Pin Nombre Funcién
1 TX+ Transmitir datos (pin positivo)
2 TX- Transmitir datos (pin negativo)
3 RX+ Recibir datos (pin positivo)
4 RX- Recibir datos (pin negativo)
5 nc No conectado
6 nc No conectado
7 nc No conectado
8 nc No conectado
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INDICADORES Y CONFIGURACIONES

N. DE ARTICULO DESCRIPCION
1 Iluminador con 4 LED blancos potentes con filtro polaroid
2 Lente de 7 mm con sistema de enfoque automatico
3 Sistema de punteria con 2 potentes LED rojos
4 LED iluminador Red Spot para deteccion de objeto NO BUENO
5 LED Iluminador Green Spot para deteccion de objeto BUENO
6 2 agujeros para montaje directo o soporte
7 LED azul para fuente de alimentacion
8 LED amarillo de conexion Ethernet
9 Conector hembra M12 Ethernet codificado X
10 Bloque conector giratorio
11 Conector M12 de fuente alimentacion de 17 pines, macho E/S
12 5 LED brillantes para sefializacion de interfaz de usuario
13 Boton amarillo TEACH-IN para configurar el sensor

CONFIGURACION HMI

Objeto NO BUENO
« parpadeo: NO hay objeto BUENO para ensefianza
« en la fase de ejecucion: NO se detectd ninguin objeto BUENO

\
A N OO MO B

Para uso futuro

Disparador
« Disparador recibido

Objeto BUENO
« parpadeo: ensefianza de objeto BUENO
« en la fase de ejecucion: se detectd un objeto BUENO

Ejecucién )
- dispositivo en fase de EJECUCION

DIAGRAMAS DE DETECCION

Campo de Vision Horizontal (mm)
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Area de Inspeccidn de Smart-VS

== Area de inspeccion
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CALCULO DE CAMPOQ DE VISION

Use los datos en la siguiente tabla para calcular el Campo de vision (FOV) para su aplicacion, refiriéndose al dibujo y la
formula a continuacion.

DO Angulo de visién horizontal = Angulo de visién vertical Angulo de visién diagonal ~ Distancia min.de lectura mm

11 mm 19° 14,5° 24° 50 mm

El angulo de vision tiene una tolerancia de + 1 ° dependiendo de la distancia de lectura.
FOVx=2[(d+d0) * tan (ax/2) ]
Donde:

FOVx = FOV horizontal, vertical o diagonal

ax = angulos de vision horizontales, verticales o diagonales

d = distancia de lectura (en mm) desde la superficie de la ventana a la superficie del codigo
do = desplazamiento (en mm) desde el centro de la lente a la superficie de la ventana externa

—eidg d—— —,
| P ~ Ejemplo::
T a El FOV a una distancia de lectura de 100 mm es:
. ~ Rlspo FOVH = 2[(100mm + 11mm)*tan(19°/2)] = 37mm
H“H‘___‘% ga OV FOVV = 2[(100mm + 11mm)*tan(14,5°/2)] = 28mm

PRINCIPIOS OPERATIVOS Y APLICACIONES

Smart-VS simplemente inteligente

El Smart-VS es un sensor de vision inteligente simple e inteligente. Es simple en el exterior ya que se puede manejar y usar como un
sensor fotoeléctrico estandar, pero potente e inteligente en el interior con una plataforma multiprocesador que admite e integra la
tecnologia de Inteligencia Artificial. Sus algoritmos de aprendizaje automatico personalizados estan potenciando el niicleo del sistema
de deteccion permitiendo una clasificacion de objetos muy compleja y precisa que garantiza al mismo tiempo un procedimiento de
configuracion muy simple por parte del usuario.

El usuario no tiene que preocuparse por programar o establecer el umbral de diferentes herramientas de vision, todas estas
funcionalidades complejas son operadas por el “cerebro” de Smart-VS.

La funcion de deteccion se realizara con tres pasos faciles y rapidos. El paso rapido es la BUENA condicion que ensefia que el segundo
paso no es una buena condicion que ensefia que el tercero encendera el sensor en el estado de aprendizaje y funcionamiento normal
listo para detectar objetos BUENOS o NO BUENOS. El usuario solo presentara los objetos frente al ojo del sensory presionara el boton
ara cambiar los pasos de adquisicion hasta que el sensor comience a pensary actuar.

n©
PASO 1 PASO 2 PASO 3 I

ENSENAR ENSENAR APRENDER Y
Caso BUENO Caso MALO EJECUTAR
()

Ols Sle

El sensor es especialmente adecuado para todas las aplicaciones en las que se necesita para resolver la deteccion entre dos clases de
condicion de objeto bien especificadas, como la presencia o ausencia de una caracteristica especifica u orientacion del objeto respecto
de dos lados, ensefiando al sensor con una condicion BUENA y NO BUENA.

74 CATALOGO | Fotosensores eléctricos $ODATALOGIC



Nombre de la aplicacién Casos resueltos (Buenos/Malos)

El principio de funcionamiento de

Smart-VS es ensefar al sensor con Verificar i
una condicion de objeto BUENO y NO presencia de
BUENDO, esta es la regla basica para etiqueta

cualquier aplicacion.

Estaeslarazonporlacual se puede usar Orientacion de
de manera efectiva y confiable para la la tapa
presencia/ausencia de caracteristicas

de objeto para la orientacidn lateral de
objetos que se refieren a los atributos

i Presencia de E3
de objeto adecuados. 1 tapa -3
Este principio de funcionamiento hace [ 1

que la configuracion del sensor sea
facil e independiente segun el tipo, ~ Verificar
material y color del objeto que necesita Impresion en

ser detectado. etiqueta 'g' o '\

Nombre de la aplicacién

i
-
ﬂ

La aplicacion principal destinada al mejor uso del Smart-VS esta relacionada
principalmente con la aplicacion de impresion y colocacion donde es

necesaria para detectar la presencia o ausencia de etiquetas o impresion Verificar presencia

de etiqueta
de texto. g
Las maquinarias de llenado de liquidos donde es necesario detectar la
presencia/ausencia de cualquier tipo de tapa en cualquier tipo de botellas, Orientacion de
viales, matraces, ampolletas de cualquier material, no importa si estan la tapa

hechas de vidrio, plastico o con superficies brillantes de color oscuro o
vivos y diferentes dimensiones. Simplemente haga que el sensor ensefie
y aprenda la condiciéon BUENO/MALO y funcionara. No necesita configurar
herramientas de vision, umbrales de sensibilidad, exposicion de imagenes,
enfoque, posicionamiento del sensor o sensibilidad del sensor.

£

Presencia de
la tapa

—

Las maquinarias de embotellado donde sea necesario verificar si la . ., e 7
. , . Verificacion de f

etiqueta esta presente o no en el objeto, lo que hace que el sensor aprenda impresion en

la presencia/ausencia y luego lo haga funcionar inmediatamente sin etiqueta \ 2 \

configuraciones adicionales, simplemente presionando un botén o creando

recibos diferentes para diferentes formatos con una interfaz web GUI

efectiva y facil.

Gran valor para todas las aplicaciones

El Smart-VS redefine la deteccion estandar eliminando todas las
preocupaciones con respecto al uso de sensores estandar sobre deteccion
inestable o disefos de instalacion complejos para realizar las aplicaciones de
presencia/ausencia u orientacion, un sistema basado en Smart-VS asegurara:

» Mas estabilidad en términos de diferentes materiales y formas de objetos
» Excelente estabilidad en piezas de vidrio y metal

« Instalacion mas simple del sistema

» Mas flexibilidad y adaptabilidad sobre diferentes formatos de produccion.

 Configuracion facil que evita dispositivos mas caros y complejos

» Menor costo de propiedad y mantenimiento
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METODOS DE CONFIGURACION DE SMART-VS

Integracion facil y completa del sistema

El Smart-VS es muy facil y simple de integrar en cualquier aplicacion, se puede implementar como un producto de sensor, pero es mucho
mas simple que una camara inteligente o un sensor inteligente comun.

Es necesario para proporcionar una sefial de accionamiento por fase eléctrica de la maquina o un sensor simple externo o un codificador.
La PC o el terminal basado en Ethernet es una opcidn necesaria para cambiar la configuracion del sensor (una vez por vez) o para una
configuracion mas compleja donde es necesario cambiar y/o agregar la configuracion del trabajo a través de la interfaz web con un
navegador, en la mayoria de los casos la necesidad de tener esta conexion no es necesaria. La interfaz web puede ser una herramienta util

en caso de solucion de problemas.
Botdn pulsador

(' Smart-¥5

Controlador del sistema

RI000
i
e

PG Sensor de

Boton pulsador

(. Smart-vs

L
i
L
I
L

Controlador del sistema / presencia
Sensor de presencia
==
INTERFAZ WEB
SDATALOGIC o

Mo Good

»

El Smart-VS esta provisto de una interfaz de usuario del servidor WEB para una facil configuracion y ajustes. Esta es una buena
opcion cuando se necesita configurar y cambiar diferentes trabajos de produccion dependiendo del formato de produccion variable. La
informacion esta completa y se muestra en un disefio claro.
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SELECCION DE MODELO E INFORMACION DE PEDIDO

Smart-VS-MR-5-150-WH-0 SVS WP 150 mm SAIDA 7 mm Branco polarizado 30ut + 2In+ ETH 959971320

ACCESORIOS

Cables libres CABGDO3
93A050076 M12 F/L 3M
Cables libres CABGDO5
93A050077 M12 F/L 5M
93A050122 Cable Ethernet GIGA M12-1P47 codificado X (1M)
Cables 93A050123 Cable Ethernet GIGA M12-1P67 codificado X (3M)
93A050124 Cable Ethernet GIGA M12-1P67 codificado X (5M)
93A050128 Cable adaptador GIGA Ethernet codificado X M12 a RJ-45
93A050129 Cable adaptador GIGA Ethernet codificado X M12 a codificacion D
BK-22-000 Soporte de fijacion
Soporte 93ACC0230 M220 Cuerpo
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The company endeavours to continuously improve and renew its products; for this reason the technical data and contents of this catalogue may undergo variations without prior notice. For correct installation and use,
the company can guarantee only the data indicated in the instruction manual supplied with the products. Product and Company names and logos referenced may be either trademarks or registered trademarks of their 77
respective companies. We reserve the right to make modifications and improvements.



